
		
			[image: Cover image]
		

	
    
      
        
          	
          	
        

        
          	
        

        
          	
            [ Original Paper ]
          
        

        
          	The KSFM Journal of Fluid Machinery - Vol. 21, No. 3, pp.15-21
        

        
          	ISSN: 2287-9706			
					(Print)
				
        

        
          	Print  publication date  01 Jun 2018

        

        
          	Received  24 Jul 2017
Revised  22 Apr 2018
Accepted  24 Apr 2018

        

        
          	
            KFMA_2018_v21n3_15

            DOI: 
            https://doi.org/10.5293/kfma.2018.21.3.015
          
        

        
          	
            천이 열전달 측정 실험에서 3차원 전도 효과의 보정
          
        

        
          	
            Jin Young Jeong* ; Young Jun Kang* ; Jung Shin Park* ; Jae Su Kwak*, †


          
        

        
          	*School of Aerospace and Mechanical Engineering, Korea Aerospaece University

        

        
          	
        

        
          	
            Correction for 3D Conduction Effect in the Transient Heat Transfer Measurement
          
        

        
          	
            정진영* ; 강영준* ; 박정신* ; 곽재수*, †


          
        

        
          	
        

        
          	*한국항공대학교 항공우주및기계공학부

        

        
          	
            Correspondence to: †E-mail :  jskwak@kau.ac.kr
          
        

        
          	
        

        
          	
            

            

          
        

      

      
        
          	
          	
        

      

      
        
          
            초록
          
        

        
          Accurate heat transfer coefficient measurement of gas turbine component is very important for heat transfer design of components exposed to high temperature. Transient heat transfer measurement method with one-dimensional semi-infinite solid model assumption has been widely applied to gas turbine heat transfer studies for the last decades because it dose not require complex boundary conditions. But there are several defect in the technique caused by the 1D heat transfer assumption. In this paper, various analysis were performed to investigate the 3D conduction effect in each technique and introduced better model which can minimize the 3D conduction effect.

        

      

      
        Keywords: 
Heat Transfer, Transient Heat Transfer Technique, 3D Conduction Effect
키워드: 열전달, 천이 열전달 기법, 3차원 전도 효과

      

    

    

  
    
      1. 서 론
      가스터빈의 효율을 높이기 위해 터빈 입구 온도는 계속해서 증가하는 추세에 있으며, 근래 가스터빈의 터빈은 금속의 용융점을 넘는 온도 환경에서 작동하고 있다. 높은 온도의 연소가스와 복잡한 유동에 의해 발생하는 높은 열응력은 터빈 부품의 수명 단축과 파손을 야기한다. 따라서 터빈의 고온 부품을 보호하기 위해서 막냉각 등의 다양한 냉각기법과 열 차폐 코팅 등이 적용되고 있다. 고온 부품의 냉각설계를 위해서는 정확한 열부하와 열전달계수의 측정이 전제되어야 한다.

      가스터빈 열전달 연구에는 다양한 열전달 측정기법이 적용된다.(1) 이중 주유동 온도의 급격한 변화를 주고 시간에 따른 표면 온도의 변화를 액정(liquid crystals)이나 IR(Infra-Red) 카메라를 이용하여 측정하고, 이를 이용하여 열전달계수를 계산하는 천이 열전달 측정기법(transient heat transfer measurement technique)은 복잡한 형상에도 적용이 가능하기 때문에 가스터빈 열전달 연구 분야에 활발히 적용되고 있다. 이 기법에서는 시험부를 대류열전달 경계 조건을 갖는 1차원 반무한 고체로 가정하고 시험부 내의 열전달 또한 1차원적으로만 발생한다고 가정한다. 3차원 열전달 현상을 1차원으로 가정하기 때문에 측정된 열전달계수는 오차를 피할 수 없으며, 특히 모서리나 열전달계수 분포가 불균일한 영역에서 3차원 전도 효과로 인한 오차가 더욱 심각해질 수 있다. 

      여러 연구자들이 1차원 천이열전달 측정기법의 측정 정확도를 향상시키기 위한 연구를 수행하였다.  Lin과 Wang(2)은 1차원 가정의 타당성을 점검하기 위해 천이 액정법과 3차원 Alternative Direction Implicit 방법을 사용하여 1차원으로 계산된 열전달계수와 3차원으로 계산된 열전달계수를 비교하였다. Bons(3)는 거친 평판으로 인해 발생하는 불균일한 열전달 분포에서 1차원 천이 열전달 기법과 3차원 직접 유한 체적법(direct finite volume method)을 비교하였다. Daryabeigi 등(4)은 1차원 천이 열전달 기법과 3차원 직접 유한 체적 방법, 역 유한 체적방법(inverse finite volume method)에 의해 계산된 열전달계수를 비교하였고, 1차원 기법과 3차원 기법은 10% 내외의 차이를 보였다. Xue 등(5)은 1차원 열전도 방정식의 차분 방정식을 통해 계산한 열유속의 수치적인 해와 주유동 온도와 벽면 온도의 차를 선형 회귀하여 열전달계수를 결정하는 기법을 소개하였다.

      본 연구에서는 기존 연구자들이 제안한 여러 1차원 천이열전달 측정기법으로 계산된 열전달계수와 3차원 유한 체적법을 사용하여 계산된 열전달계수를 비교하고, 3차원 유한 체적법과 가장 가까운 해를 보이는 해석 기법으로 제안하고자 한다.

    

    

  
    
      2. 해석 모델
      
        2.1 주유동 온도의 스텝 변화를 가정한 1차원 반무한 고체 모델, 1D semi-infinite model (1D SI step)
        1차원 천이열전달 측정기법의 개념도는 Fig. 1과 같다. 깊이 방향으로의 열전도만을 고려한 1차원 고체의 열전도 방정식은 식 (1)과 같이 공간에 대한 2계, 시간에 대한 1계의 편미분 방정식으로 나타난다. 주유동의 온도가 스텝 함수로 변한다고 가정하면 식 (1)은 식 (2)의 초기조건과 경계조건에서 식 (3)과 같은 해석적인 해를 가진다.
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          Fig. 1 
				
          

          
            Schematic diagram of 1D Semi-Infinite solid model 
          
          

          

        

        여기서 t는 천이 실험 시간으로, 초기온도 Ti에서 측정된 시편의 온도 Tw까지 변화하는데 소요된 시간을 의미한다. Tm은 주유동 온도, α는 시험부 열확산계수, k는 시험부 열전도도이고 h는 구하고자하는 대류 열전달계수이다. 시험부의 열확산 계수와 열전도도는 시험부 재질에 따라 정해지는 상수이고, 따라서 실험을 통하여 초기온도 Ti와 천이 실험 시간 t, 천이 실험 시간 후의 벽면의 온도 Tw를 측정하여 열전달계수를 측정할 수 있다.

      

      
        2.2 중첩 법을 사용한 1차원 반무한 고체 모델, 1D semi-infinite model (1D SI Superposition)
        주유동 온도를 변화시키는 천이 열전달 시험 기법에서는 주유동 온도의 급격한 변화를 야기하기 위해 3방(3-way) 밸브나 메쉬 히터(mesh heater)를 사용하지만, 히터 자체와 시험부의 열 관성으로 인해 실제 실험에서 주유동 온도는 Fig. 2와 같이 천천히 변화한다. 이를 고려하기 위해 많은 연구자들은 주유동 온도 변화를 스텝 변화의 연속으로 가정하고, Duhamel의 중첩 법을 적용하여 식 (4)를 사용하여 열전달계수를 구하는 방법을 적용하였다.(6)
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        여기서. Fy=1-exp⁡y2erfcy

        
          
          

          Fig. 2 
				
          

          
            Change of mainstream temperature
          
          

          

        

      

      
        2.3 선형 회귀법, Linear regression method (LRM)
        선형 회귀 방법은 Fig. 3과 같이 표면 열유속(qw″)과 주유동 온도와 벽면 온도의 차이(Tm-Tw)가 비례관계에 있으며, 이때의 비례상수가 열전달계수임을 이용한 방법이다. 따라서 수치해석적인 방법으로 식 (1)에서 표면의 열유속을 계산하고, 주어진 시간에서의 열유속(qw″)과 온도차(Tm-Tw)를 선형 회귀하여 열전달계수를 계산한다.

        
          
          

          Fig. 3 
				
          

          
            Linear regression method
          
          

          

        

        Fig. 4는 주유동 온도가 급격히 상승하는 영역을 포함하는 주유동 온도와 벽면온도의 차이에 따른 열유속 그래프이다. 열전달계수는 유동에 매우 민감하게 반응하기 때문에 주유동이 가열된 직후의 열유속 데이터는 불확도가 매우 높다.(5) 따라서 선형 회귀를 통한 열전달계수 계산에서는 이 영역의 데이터는 제외되어야 한다. 본 연구에서는 주유동 온도를 가열한 후 5초에서 20초 사이의 열유속을 선형 회귀하여 열전달계수를 계산하였다.

        
          
          

          Fig. 4 
				
          

          
            LRM including the ramping duration data
          
          

          

        

      

      
        2.4 1차원 유한체적 기법, 1D Finite Volume Method (1D FVM)
        1D FVM은 시험부를 매우 작은 미소 체적으로 나누고, 각 미소체적에 대해 에너지 보존 방정식을 적용한다. 이때,  Fig. 5와 같이 열전달이 깊이 방향으로만 일어난다고 가정하면 에너지 보존 방정식은 식 (5)와 같이 표현된다. 식 (5)의 해석을 위해서는 한 개의 초기 조건과 두 개의 경계조건이 필요하다. 1D SI 기법과 동일한 경계조건을 대입하기 위하여 식 (6)과 같은 경계 조건을 설정하였다.
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          (q˙: 열 유량, V: 미소 체적의 부피)
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          Fig. 5 
				
          

          
            Control volume of 1D FVM
          
          

          

        

        이때 식 (5)에서 있는 편미분된 항들을 식 (7)을 사용하여 차분화하면 식 (8)과 같이 시간에 대하여 1차, 공간에 대하여 2차인 포물선형 편미분 방정식의 차분화식이 유도된다.
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        (i, j, k, n : x, y, z, t의 차분 첨자)

        여기서, Fo=α∆t∆z2

        식 (8)을 모든 격자점에서 연립하여 풀게 되면 고체 내부 임의 위치와 임의의 시간에서의 온도를 구할 수 있다. 이때, Fo는 미소체적의 푸리에 수이다. 표면의 열유속은 식 (9)와 같이 표면 근처의 온도를 이용하여 계산할 수 있다. 또한 격자의 모든 시간 스텝에서 열전달계수는 식 (9)와 식 (10)을 사용하여 구할 수 있다.
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        Fig. 6은 시간에 따른 열전달계수를 계산한 예를 나타낸 것으로, 시간에 따라 열유속과 표면 온도가 변하기 때문에 열전달계수도 변하는 것을 볼 수 있다. 본 연구에서 대표 열전달계수는 계산된 열전달계수를 시간 평균된 값으로 정의하였고, 본 연구에서는 LRM과 같은 시간 영역인 5 sec에서 20 sec 사이의 열전달계수를 평균 내어 계산하였다.

        
          
          

          Fig. 6 
				
          

          
            Heat transfer coefficient (HTC) calculation with 1D FVM
          
          

          

        

      

      
        2.5 3차원 유한체적법, 3D Finite volume method (3D FVM)
        3D FVM은 1D FVM과 동일한 방법으로 고체 내부 미소 검사 체적에 에너지 보존 방정식을 풀어내는 기법이다. 하지만 1D FVM은 깊이 방향으로의 전도만을 고려한 반면, 3D FVM은 Fig. 7과 같이 깊이방향 전도만이 아닌 횡방향의 열전도 효과까지 고려한 방법이다. 식(11)은 Fig. 7과 같은 검사체적의 에너지 보존 방정식이다.
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          Fig. 7 
				
          

          
            Control volume of 3D FVM
          
          

          

        

        횡방향의 전도 효과까지 고려하기 위해서는 다수의 경계조건이 필요하며, 대부분의 실험에서 구현하거나 측정하기 어려운 조건이다. 따라서 3D FVM은 특별한 경우를 제외하면 적용이 불가능한 방법이다. 시험부 주변이 단열된 경우, 경계 조건은 단열조건에 해당하는 식(12)를 적용할 수 있다. 
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        1D FVM과 마찬가지로 식 (10)을 이용하여 매 시간 스텝마다 열전달계수를 계산할 수 있으며, 시간에 대하여 평균을 내어 최종적으로 열전달계수를 계산할 수 있다.

        3D FVM은 3차원적인 전도 효과를 고려한 열전달계수의 계산법이기 때문에 다른 1차원 기법보다 3차원 열전도에 의한 오차가 적은 기법이라 할 수 있다. 

      

    

    

  
    
      3. 실험 장치
      Fig. 8은 실험 장치를 나타낸 것으로 시험부의 상류에 유동의 온도를 급격하게 상승시키기 위한 스테인리스 스틸 재질의 메쉬 히터를 설치하였고, 히터를 통과한 유동은 2:1의 종횡비를 가지는 80×40 mm의 유로를 통과하여 열전달 시험부를 통과한다. 열전달 시험부는 135×40 mm, 20T의 아크릴로 제작되었으며 시험부의 옆면에 3D FVM의 단열 경계조건을 부여하기 위해 단열재를 부착하였다.

      
        
        

        Fig. 8 
				
        

        
          (a) Test setup and (b) Detailed view of test section
        
        

        

      

      3차원 전도 효과는 불균일한 열전달이 일어날 때 더 커지게 된다. 3차원 열전도를 야기하기 위해 Fig. 8(b)와 같이 시험부 상류에 이차유동을 발생시키기 위한 7 mm의 정육면체 구조물을 설치하였다. 실험은 수력직경 기준 레이놀즈수 30,000에서 진행되었다.

      시험부 표면 온도는 IR 카메라 (FLIR T650SC)를 사용하여 측정되었다. 실험 전, 온도 컨트롤러를 사용하여 IR카메라에서 측정되는 온도를 열전대에서 측정되는 온도로 보정하여 사용하였다. Fig. 9는 열전대와 IR 카메라의 보정곡선이다. 주유동의 온도는 시험부 상류 85 mm, 하류 45 mm에 각 2개의 T-type 열전대를 설치하여 측정하였으며, 측정 구간 내에서 주유동 온도가 선형적으로 변하는 것으로 가정하여 각 위치에서의 주유동 온도를 계산하였다. Fig. 10은 주유동 온도의 상승량이 20℃일 때 시험부 상류에 위치한 열전대에서 측정된 온도이다.

      
        
        

        Fig. 9 
				
        

        
          Calibration Curve of IR camera and thermocouple
        
        

        

      

      
        
        

        Fig. 10 
				
        

        
          Mainstream temperature profile
        
        

        

      

    

    

  
    
      4. 실험 결과
      Fig. 13은 동일한 실험 데이터를 앞서 설명한 다양한 해석기법을 이용해 계산한 열전달계수 분포를 나타낸 것이다. 구조물의 하류에서 구조물에 의한 이차 유동의 영향으로 열전달계수가 크게 증가하는 것을 볼 수 있고, 하류로 갈수록 열전달계수가 작아지는 것을 볼 수 있다. 정량적인 비교를 위해 시험부 중앙에서 폭의 10% 영역의 열전달계수 평균을 도시하였다.

      이론적으로 열전달계수는 주유동 온도 상승량(Tm-Tm,i)과 천이 실험 시간(t)에 대한 의존성이 없어야한다. Fig. 11은 중첩법을 적용한 1차원 반무한 고체 기법 (1D SI, Superposition)에서 서로 다른 천이 실험 시간을 적용하였을 때의 결과를 3차원 FVM 결과와 비교한 것이다. Fig. 11(a)와 (b)는 각각 시험부 상류에 이차유동을 발생시키는 구조물이 없을 때와 있을 때의 결과를 나타낸 것이다. 두 경우 모두 열전달계수가 크지 않은 x=100 mm 영역에서는 천이 실험 시간이 계산된 열전달계수에 미치는 영향이 미미하였다. 하지만 구조물이 설치되어 열전달계수의 구배가 큰 x=10 mm 영역에서는 천이 실험 시간에 따라 열전달계수가 최대 14%의 차이가 나타났다. 따라서 열전달계수가 불균일한 상황에서는 1D SI Superposition 기법으로 계산된 열전달계수가 천이 실험 시간에 크게 영향을 받는 것을 확인하였다.

      
        
        

        Fig. 11 
				
        

        
          Centerline HTC graphs with different test duration time at (a) uniform HTC condition and (b) non-uniform HTC condition
        
        

        

      

      Fig. 12는 천이 실험 시간이 10 sec일 때 주유동 온도의 상승량에 따른 1D SI 기법들의 열전달계수 분포이다. 열전달계수의 분포가 상대적으로 균일한 하류 영역에서는 1D SI Superposition 기법보다 1D SI Step 기법으로 계산된 열전달계수가 작게 계산되는 경향을 보였지만, x=10 mm 근방의 불균일한 열전달계수 분포 영역에서는 주유동 온도 상승량에 따라 계산되는 열전달계수가 크게 변화하는 것을 볼 수 있다.

      
        
        

        Fig. 12 
				
        

        
          Effect of mainstream temperature increment on the HTC
        
        

        

      

      천이 열전달 실험에서 각 측정 인자들의 불확도가 계산되는 열전달계수에 미치는 영향을 살펴보기 위한 불확도 해석을 수행하였다. 식(13), 식(14)를 사용하면 여러 측정 오차에 대한 열전달계수의 불확도를 계산할 수 있다.(7)
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      여기서 u는 불확도를 뜻하며, ∆TIR은 IR 카메라의 측정 오차로 매뉴얼에 표시된 0.3℃를 사용하였다. ∆TTC는 주유동 온도를 측정하는 열전대의 측정오차로 0.5℃, ∆t는 카메라 초당 촬영수의 역수이며 촬영 주기를 뜻한다. 본 실험에서 사용한 IR 카메라의 초당 촬영 수는 30 프레임이므로 ∆t에 1/30 sec를 사용하였다. ∆M은 시험부 물성치(열전도도와 열확산도)의 불확도이며, 5%로 가정하였다.

      천이 실험 시간이 짧으면 IR 카메라의 온도 측정 오차로 인해 불확도가 높은 결과가 계산되며, 천이 실험 시간이 과도하게 길어지면 3차원 열전도가 증가하여 1차원적 열전달 가정에 위배되는 정도가 커지게 된다. Fig. 14(a)는 1D SI Step 기법과 Superposition 기법의 천이 실험 시간에 따른 불확도를 나타내며, 두 기법 모두 천이 실험 시간이 20초 때 최소의 불확도를 보였다. Fig. 14(b)는 천이 실험 시간이 20초일 때 주유동 온도 상승량에 따른 1D SI 기법의 불확도 분석으로, 주유동 온도 상승량이 높을수록 불확도가 감소하는 경향을 보인다. 식(3)에서 좌변은 벽면 온도의 상승량(Tw-Ti)과 주유동 온도 상승량(Tm-Ti)의 비율로 정의되는데 분모인 주유동 온도 상승량이 클수록 각 인자들의 오차에 대한 좌변 전체의 변동이 작아지기 때문에 주유동 온도 상승량이 클수록 불확도가 감소하는 현상을 보인다.

      
        
        

        Fig. 13 
				
        

        
          HTC contours of each analysis model
        
        

        

      

      
        
        

        Fig. 14 
				
        

        
          Uncertainty of 1D SI techniques by (a) transient time and (b) mainstream temperature increment
        
        

        

      

      Fig. 15는 주유동 온도의 상승량이 25℃일 때, 각 해석모델을 통해 계산된 열전달계수를 나타낸 것이다. 대부분의 기법들은 비슷한 수준의 열전달계수를 나타냈지만 3D FVM이 다른 기법에 비해 3차원 열전도 현상을 보다 현실적으로 반영한다고 가정하면, 1D SI Step 기법은 열전달계수를 과소평가하는 경향을 보이고, 1D FVM으로 계산된 열전달계수의 오차가 가장 크게 나타났다.

      
        
        

        Fig. 15 
				
        

        
          Centerline HTC for each method
        
        

        

      

      Table 1은 주유동 온도의 상승량이 25℃일 때 3D FVM으로 계산된 열전달계수에 대한 여러 실험기법들의 전체 면적 평균 오차를 나타낸다. 1D SI Superposition 기법, 천이 실험 시간 20초일  때의 열전달계수가 모든 기법 중 3D FVM에 가장 잘 일치하는 것을 확인하였다.

      
        Table 1 
				
        

        
          Deviation of HTC with 3D FVM
        
        

      

      
        
          
            	
            	1D SI step
            	1D SI Superposition
            	LRM
            	1D FVM
          

        
        
          	Δt
          	10 sec
          	4.322
          	1.336
          	3.65
          	3.89
        

        
          	20 sec
          	3.461
          	0.734
        

        
          	40 sec
          	6.108
          	3.607
        

        
          	60 sec
          	6.73
          	4.149
        

      

      
        
          단위 : %
        

      

      

      Table 2는 주유동 온도의 상승량과 천이 실험 시간에 따른 1D SI Superposition 기법의 3D FVM에 대한 오차를 나타낸 것이다. 천이 실험 시간은 10초에서 20초 사이에서 3D FVM에 대하여 최소 오차를 보였다. 

      
        Table 2 
				
        

        
          Deviation of HTC by 1D SI superposition with 3D FVM at various test condition
        
        

      

      
        
          
            	
            	Δt
          

          
            	10 sec
            	20 sec
            	40 sec
            	60 sec
          

        
        
          	ΔT
          	15℃
          	2.985
          	1.547
          	2.193
          	5.98
        

        
          	20℃
          	0.147
          	0.807
          	2.552
          	4.48
        

        
          	25℃
          	1.336
          	0.734
          	3.607
          	4.15
        

      

      
        
          단위 : %
        

      

      

    

    

  
    
      5. 결  론
      본 연구에서는 단순한 직사각형 유로의 열전달계수 측정 실험에서, 여러 가지 천이 열전달 실험 기법을 적용하여 열전달계수를 계산하였다. 정확한 열전달계수 측정을 위해서는 가능하다면 3차원적인 전도 효과가 고려되어야하지만, 본 실험과 같이 단순한 모델이 아니라면 3차원 열전도 방정식에 대한 경계조건을 확보하기 어렵다. 본 연구에서 고려된 열전달 실험에서 1D SI Superposition 기법의 천이 실험 시간 20초이고 주유동 온도상승량이 높을 경우가 최소의 불확도와 3D FVM에 대한 최소의 오차율을 보였다.

    

    

  
    
      Acknowledgments
      이 논문은 2015년도 정부(교육과학기술부)의 재원으로 한국연구재단(No. NRF-2015R1A2A101002636)과 방위사업청, 국방과학 연구소의 기초연구 ‘플라즈마 작동기와 Coanda 효과를 이용한 막냉각 효율 향상’ 과제의 지원에 의해 수행되었으며, 이에 감사드립니다.

    

    

  
    
      References
      
        
          	
          	
        

        
          	
            
              1. 
            
          
          	Han, J. C., Dutta, S.,  and Ekkad, S., “Gas Turbine Heat Transfer and Cooling Technology”, CRC Press, p689-761.
        

        
          	
            
              2. 
            
          
          	Lin, M.,  and Wang, T., “A Transient Liquid Crystal Method using a 3-D Inverse Transient Conduction Scheme”, International Journal of Heat and Mass Transfer, Vol. 45, p3491-3501.
        

        
          	
            
              3. 
            
          
          	Bons, J.,  (2009, “Transient Method for Convective Heat Transfer Measurement With Lateral Conduction—Part I: Application to a Deposit-Roughened Gas Turbine Surface.”, Journal of Heat Transfer, Vol. 131,  011301 January).
			[https://doi.org/10.1115/1.2976784]
		
        

        
          	
            
              4. 
            
          
          	Daryabeigi, K., Berry, S. A., Horvath, T. J., Nowak, R. J.,  (2006, “Finite Volume Numerical Methods for Aeroheating Rate Calculations from Infrared Thermographic Data”, Journal of Spacecraft and Rockets, Vol. 43(No. 1), p54-62, February).
			[https://doi.org/10.2514/1.14500]
		
        

        
          	
            
              5. 
            
          
          	Xue, S., Roy, A., Ng, W. F.,  and Ekkad, S. V.,  (2015, “A Novel Transient Technique to Deterrmine Recovery Temperature, Heat Transfer Coefficient, and Film Cooling Effectiveness Simultaneously in a Transonic Turbine Cascade”, Journal of Thermal Science and Engineering Applications, Vol. 7(No. 1),  011016 March).
			[https://doi.org/10.1115/1.4029098]
		
        

        
          	
            
              6. 
            
          
          	Kwak, J. S.,  (2008, “Comparison of Analytical and Superposition Solutions of the Transient Liquid Crystal Technique”, Journal of Thermophysics and Heat Transfer, Vol. 22(No. 2), p290-295, April-June).
			[https://doi.org/10.2514/1.34274]
		
        

        
          	
            
              7. 
            
          
          	Kline, S. J., The Purposes of Uncertainty Analysis, J. Fluids Eng -Trans., ASME,  (1985), 107, p153-160.
			[https://doi.org/10.1115/1.3242449]
		
        

      

    

    

  OEBPS/images/big_21_3.jpg
1SSN 2267-9706

SR M 717122

=]
2%

The KSFM Journal of
F|Uld Machinery 20184 062 | F21A X3S

June 2018 | Vol.21, No.3






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f014.jpg
£

Uncertainty (%)

=S step
I, Superposiion

Uncertainty (%)

=S sep
51, Superpositon

time (sec)

(&)






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f001.jpg
Mainstream flow






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f006.jpg
Time averaged HTC

o

1) 1
time (sec)

£}






OEBPS/images/_common/images/crossref.gif





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f010.jpg
.00

=

-






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f013.jpg
1D S Superposition ( 8¢

o

40sec) 1D S1 Superposition ( 8¢

1D I Step ( At = 60sec) 1D S Superposition ( At 3D FVM





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f004.jpg
Ramping duraon data

7,760





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f005.jpg





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f009.jpg
=~ Weasurod Temperature]
Fiting

y=ax+b
a=092287
b=211591

Adj. R? = 0.99946

I I
Tz [°C]

EIE]

)






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f008.jpg
Compressed
Mesh IR Camera.

heater .

2

Thermocouples heated
air

(@

Test section (Acrylic)
Mainstream,

Lasmm
PRl

Thermocouples






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f003.jpg
*Fieat e
—— Linoar iting of Hoat

2

5 wo

i AR 0363
%0 45 90 85 00 w05 wo s 10

T,7,00)

s





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f012.jpg
140

HTC (Wim'K)
H

o

- Superposito AT =15C
< SUpRIpOSIo AT, =20°G
- Superposito AT _=25°C

D @





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f002.jpg





OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f007.jpg
Treae

T

@

Teie






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f015.jpg
HTC (Wim'K)

o

8

8

—G— Step at=10sec.
0 Step at=20sec
- Step At=40sec

—— Superposition At

b Superposition at=40sec
—o— LRM






OEBPS/images/data/ksfm/14218/KFMA_2018_v21n3_15_f011.jpg
HTC (Wim'Kk)

HTC (Wim'K)

)

10

@

w

T Superposition at=10sec
O~ Superposition t=20sec
- Superpositon At=40sec
v Superposition at=60sec
<3+ 3D FUM

w©

160

o

2

n e wm m w m
X (mm)
(@

\ - Superposition at=60sec.

0~ Superposition at=10sec
O Superposton at=20sec.
4 Superpositon at=40sec:

<5 3D FUM

n o ®  ®  w  m





